LGMG H625

TELESKOPICKY MANIPULATOR
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PRACOVNA
6m ..

2500 kg

MAXIMALNA
NOSNOST

LGMG H625

ROZMERY

O Max. vyika zdvihu
Max. dosah
Celkové di?ka
Celkova Sirka

Celkova vyska

®@ © @ ©

Razvor podvozka

Svetla vySka podvozku

H625
594 m
3,41 m
3,99 m
1,86 m
1.97 m
2,3m

320 mm

PRODUKTIVITA

Max. nosnost
Stupavost - nezatazeny
Min. polomer otacania

Uhol ndklonu
ReZim pohonu / riadenia

Cas zdvihu hlavného ramena
Cas spustenia hlavného ramena
Cas vysUvania ramena

Cas zaslvania ramena

Rychlost jazdy vpred - zaradeny
1.stupen/2. stupen

Rychlost jazdy vzad - zaradeny
1.stupen/2. stupen

Prevadzkova brzda

Standardné pneumatiky

MOTOR

Vyrobca

Menovity vykon

Maximalny krdtiaci moment
Zdvihovy objem

Objem palivovej nadrze

Maximalna tazna sila

HYDRAULICKY SYSTEM
Objem pracovného Cerpadla

Objem hydraulického oleja

HMOTNOST

Hmotnost stroja

NORWIT

2500 kg
45%
3,36m

+5°

Pohon 4x4 /
Riadenie 4x4

9s
6,5s
6s

4s

10/ 24,9 km/h

10/ 24,9 km/h

Mokra viaclamelova

predna brzda

12-16.5-12-TL

Kubota
54,6 kW
289,3Nm
3,3311
631
39 kN

84 |/min

751

5050 kg

TELESKOPICKY MANIPULATOR

ZATAZOVY DIAGRAM
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